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e Detektion und Bewertung menschlicher Bewegungen

e Integration von intelligenter Sensorik in smarte Textilien

e Klassifikation der Bewegungen durch Machine Learning Algorithmen
e Direkte Auswertung der Daten am Sensorknoten — Edge Computing

e Anwendungen
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Intelligente Kleidung - Ganganalyse wiow embeddecHabo

Eversion and Inversion

e Prototypenentwicklung einer Messsocke

® Sensorevaluierung und Kalibrierung

e Sensorfusion fir qualitative Messwerte

e Mustererkennung im Alltag

e Erkennung von Ful3stellungen
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Intelligente Kleidung - Gestenerkennung wiow embeddecHabo

e Prototyp-Entwicklung eines
Handschuhes mit piezoresistiven
Sensoren

e Machine Learning Algorithmen zur
Erkennung von Mustern und
Bewegungsablaufen

Thumb up Index point Fist Tap

e 3D gedrucktes bzw. textiles
kapazitives Interface zur
Gestenerkennung
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Intelligente Kleidung — Bewegungsanalyse SO

® Integration der Sensoren in ein T-Shirt

» 8 Sensorknoten (orange)

» Kommunikation und Stromversorgung
via leitfahiger Textilien

» Ubertragung zum Smartphone mit WLAN
» Gateway und Energieversorgung (grun) mittels Akku
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Messergebnisse — Armbeugen links ——————
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Messergebnisse — Armbeugen links ——————
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Messergebnisse — seitliche Neigung ——
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Messergebnisse — Laufen
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e Nicht ideale elektrische Eigenschaften von E-Yarns — Redesign der Sensorplattform
» Kontaktierung Elektronik und Textil, Energie- und Datentbertragung
» Miniaturisierung um Faktor 2

e Machine Learning Algorithmen zur Datenklassifikation

Unkompensierte Alterungseffekte Kompensation Alterungseffekte Kompensation Alterungseffekte
durch Herstellung, Physik, Chemie durch Elektronik und Algorithmen
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